
• 教材讨论

– JH第4章第3节第6小节
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本节的来源

• Dorit S. Hochbaum, David B. Shmoys. Using Dual Approximation 
Algorithms for Scheduling Problems: Theoretical and Practical Results. 
Journal of the ACM, 34(1):144—162, 1987.

2



问题1：dual approximation algorithms

• 这节最终目标是求解MS，你从宏观上理解整体步骤了吗？
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• BIN‐P和MS是如何相互转化的？

• 掌握BIN‐P的解法之后，如何求解MS？
– 分为哪两个步骤？

– 如果BIN‐P的解法未必给出可行解，用来求解MS能得到可行解吗？

– 你理解算法4.3.6.7了吗？
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问题2：PTAS for MS
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问题3：dual PTAS for BIN‐P (1)

• 你理解动态规划的递归式了吗？

• 你理解算法4.3.6.1了吗？时间复杂度是多少？
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• 对输入做了怎样的处理？

• 你理解算法4.3.6.2了吗？

• 它为什么是Bin‐Pε的h‐dual ε‐近似算法？
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问题3：dual PTAS for BIN‐P (2)
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问题3：dual PTAS for BIN‐P (3)

• 对输入做了怎样的分类处理？

• 你理解算法4.3.6.4了吗？

• 它为什么是BIN‐P的h‐dual PTAS？
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问题4：近似算法复习

• 你还记得这些解法吗？它们的要点分别是什么？
– 伪多项式算法

– 分支‐界限算法

– 局部搜索算法

– 松弛算法

– 贪心算法

– PTAS
– 稳定性

– 对偶近似算法
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