
• 作业讲解
– JH第4章练习4.2.1.4、4.2.1.5、4.2.3.3、4.2.3.4、
4.2.3.5
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JH第4章练习4.2.1.4

• R.L.	Graham.
Bounds	for	Certain	Multiprocessing	Anomalies.
Bell	System	Technical	Journal,	45(9):1563-1581,	1966.

• 另一种简单证明方法：
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JH第4章练习4.2.1.5
• GMS的近似比：4/3

– R.L.	Graham.
Bounds	on	Multiprocessing	Timing	Anomalies.
SIAM	Journal	on	Applied	Mathematics,	17(2):416-429,	1969.
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共2n+1个task

GMS的解 最优解



• 教材讨论
– JH第4章第3节第4小节
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讨论安排

• 讨论内容
– 4.3.4.1、4.3.4.2(用于SKP)、4.3.4.2(用于KP)、4.3.4.7、4.3.4.11
– 算法的流程及相关证明

• 讨论分组：A、B、C、D
• 讨论流程（90分钟）

– 15分钟：A和B组讨论4.3.4.1，C和D组讨论4.3.4.2(用于SKP)
– 10分钟：A组上台讲解4.3.4.1，B组提问
– 10分钟：C组上台讲解4.3.4.2(用于SKP)	，D组提问

– 15分钟：A和B组讨论4.3.4.2(用于KP)，C和D组讨论4.3.4.7
– 10分钟：B组上台讲解4.3.4.2(用于KP)，A组提问
– 10分钟：D组上台讲解4.3.4.7，C组提问

– 10分钟：所有组讨论4.3.4.11
– 10分钟：？组上台讲解4.3.4.11
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算法4.3.4.1
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算法4.3.4.2(用于SKP)
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算法4.3.4.2(用于KP)
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为什么不是superstable？
为什么不是KPδ的PTAS？



算法4.3.4.7
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为什么是superstable？
为什么是KP的PTAS？



算法4.3.4.11
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